Instrukcja
obstugi

GWARANCJA:

Wady produktu obejmuja 36 miesiecy

od daty zakupu.

Do roszczenia gwarancyjnego wymagane sg
data zakupu i kod produktu.

IVR 400T

Inteligentne naped do pompy wodnej

UWAGA! Przed przystapieniem do eksploatacji zapoznaj sie z instrukcjg obstugi.
Ze wzgledow bezpieczenstwa do obstugi pompy dopuszczone sa tylko osoby

znajace doktadnie instrukcje obstugi.
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‘i Kazde zastosowanie urzadzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,
to przewidywalne nieprawidtowe zastosowanie urzadzenia.

Aﬁ Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczace instalacji, parametréw roboczych,
rutynowej konserwacji, diagnostyki usterek, uwagi dotyczace bezpieczenstwa itp.

Dotyczy tylko pompy wodnej. Dla wtasnego bezpieczerstwa prosimy o uwazne
przeczytanie instrukcji przed instalacja i obstuga.
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1. INFORMACJE/SYMBOLE UZYWANE W INSTRUKCJI

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia ze strony instalacji elektrycznej.
Przed przystapieniem do czynnosci oznaczonych tym symbolem, przewéd zasilajacy
pompe musi zosta¢ odtgczony od zasilania elektrycznego.

>

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia.

>

Uwaga!

Symbol zastosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie moze powodowac
ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Przed instalacja i obstuga produktu prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej instrukgji
instalacji i obstugi, aby uniknac niepotrzebnych strat.

Uwaga!

/\ Instrukcja obstugi stanowi podstawowy element umowy kupna-sprzedazy. Nieprze-
VAZE\ strzeganie przez uzytkownika zalecen zawartych w instrukcji obstugi stanowi niezgod-
nos¢ z umowg i wyklucza jakiekolwiek roszczenia wynikajace z ewentualnej awarii
urzadzenia, bedacej efektem niezgodnego z zaleceniami uzytkowania.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia,
jezeli zostato ono Zle podtaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu nie-
mieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskazaniami
zawartymi w niniejszej instrukcji. Producent nie ponosi réwniez odpowiedzialnosci za
mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub podczas
kopiowania. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania wszelkich modyfi-
kacji do produktu, ktére moze uznac za potrzebne i uzyteczne, a niewptywajace na
jego podstawowa charakterystyke.

Firma DAMBAT nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenie urzadzenia, mienia,
atakze obrazenia 0s6b na skutek niestosowania zalecer zawartych w instrukgji,
w tym nieprawidiowego doboru urzadzenia, montazu niezgodnego z instrukgja,
obowigzujacymi normami oraz przepisami krajowymi, niewtasciwej konserwacji
urzadzenia oraz calego systemu.

Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym
dzieci), ktorych zdolnosci fizyczne, sensoryczne, umystowe lub brak doswiadcze-
nia i wiedzy uniemozliwiaja bezpieczne korzystanie z urzadzenia bez nadzoru
lub instrukgji.




2.

UWAGI

« Przed dokonaniem instalacji lub wykonywaniem jakiejkolwiek operacji sterownik
musi zostac odfgczony od Zrédta zasilania.

+ Nie otwiera¢ pokrywy podczas pracy sterownika.

+ Nie otwiera¢ pokrywy sterownika przez minimum 10 minut od odtaczenia zasilania.

- Nie wkiadac kabli, metalowych drutéw, itp. do sterownika.

+ Nie oblewac sterownika wodg lub innymi ptynami.

Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci)
o ograniczonej zdolnosci fizycznej, czuciowej lub psychicznej, lub osoby nie majace
doswiadczenia lub znajomosci sprzetu, chyba ze odbywa sie to pod nadzorem lub
zgodnie z instrukcja uzytkowania sprzetu, przekazanej przez osoby odpowiadajace
za ich bezpieczenstwo.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia je-
zeli zostato ono Zle podtaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu nie
mieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskazaniami
zawartymi w niniejszej instrukgcji. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za mozliwe
bfedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub podczas kopiowania.
Producent ma prawo wprowadzac¢ wszelkie modyfikacje do produktu, ktére moze
uznac za potrzebne lub uzyteczne, nie beda one jednak wptywaty na podstawowa
charakterystyke.

ZASTOSOWANIE

Dziekujemy za wybranie wysokowydajnego inteligentnego napedu pompy wodnej
IVR 400T. Naped IVR 400T jest napedem z jednofazowa i trojfazowa przetwornica cze-
stotliwosci, zaprojektowanym specjalnie do zarzadzania wydajnoscia pompy wodnej,
co pozwala dopasowac go do szerokiego zakresu warunkéw i wymagan uktadéw
zaopatrzenia w wode.

Naped IVR 400T pozwala pompie pracowac wydajniej, bezpieczniej i inteligentniej,
zmniejszy¢ zuzycie energii i przedtuzy¢ okres uzytecznosci pompy.

Naped IVR 400T jest wykonany z wysokiej jakosci komponentéw i materiatéw oraz
wykorzystuje najnowsza technologie mikroprocesorowa.

Niniejsza instrukcja stworzona zostata z myslg o uzytkownikach, aby utatwic¢ im pra-
widlowa obstuge inteligentnego napedu IVR 400T. Informacje zawarte w niniejszej
instrukcji moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.




4. ZASADY BEZPIECZENSTWA

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne uzytkowanie napedu z serii IVR 400T i unikng¢ ewen-
tualnych uszkodzen napedu lub pompy oraz sytuacji niebezpiecznych dla uzytkownikéw,
prosimy o uwazne przeczytanie ponizszych wskazéwek przed instalacja i obstuga urzadzenia.

Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenstwa moze spowodowac uszkodzenie sprzetu,
P2\ obrazeniami obstugi lub innymi stratami materialnymi. W przypadku nieprzestrze-
gania zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji obstugi producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za mozliwe straty po stronie uzytkownika

‘ﬁ Sprawdz, czy opakowanie nie jest uszkodzone, a dane na tabliczce znamionowej sg
zgodne zzaméwieniem. Sprawdz, czy urzadzenie nie jest uszkodzone mechanicznie,
np. w transporcie. Nie podiaczaj sterownika, jezeli uszkodzenie jest widoczne.

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do sieci elektrycznej posiadajacej sprawne
uziemienie. Upewnij sig, ze uziemienie jest wiasciwe i niezawodne.

Sprawdz, czy zasilanie elektryczne jest zgodne z instrukcja. Nieprawidtowe grozi
porazeniem pradem lub pozarem.

Przed instalacja lub konserwacja wytacz doptyw energii elektrycznej. W innym
wypadku istnieje ryzyko porazenia pradem.

Nie dotykaj inwertera mokrymi rekami. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

Przy wykryciu anormalnych zachowar urzadzenia natychmiast odtacz je od pradu.
Inaczej moze grozi¢ porazeniem pragdem lub pozarem.

>

Konserwacja powinna rozpocza¢ sie nie wczesniej niz po 10 minutach po wytaczeniu
pradu, kiedy wszystkie kontrolne diody zgasna. Istnieje ryzyko porazenie pradem.

Nie dotykaj zadnych czesci w uktadzie elektrycznym gotymi rekami, gdy urzadzenie
podtaczone jest do pradu. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

Wymiana podzespotéw lub czesci moze by¢ przeprowadzona tylko przez auto-
ryzowany serwis.

W urzadzeniu nie moga by¢ pozostawione zadne metalowe przedmioty, takie jak
fragmenty przewoddw, lutu cynowego, blaszek itp. Moze spowodowac to zwarcie
elektryczne, ktére uszkodzi naped. Istnieje ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

Zacisk obwodu gtéwnego musi by¢ szczelnie podtagczony do kabla zasilajacego.
Poluzowane pofaczenie moze by¢ przyczyng uszkodzenie pompy.

Nie montuj opornika ani piezoopornika na wyjsciowym koricu napedu, gdyz spo-
woduje moze to spowodowac awarie lub uszkodzenie napedu, a nawet zniszczenie
niektoérych kluczowych elementéw napedu. Jesli zamontowano opornik lub piezo-
opornik, nalezy go natychmiast zdemontowac.

>




5. PARAMETRY TECHNICZNE

Tabela modeli

Napiecie wejsciowe Moc Natezenie Wymiary (mm) Otwér montazowy
T Model
i wyjsciowe (kW) (A) A w " ()
IVR 400M-
2SR75A0 0.75 4 142 | 858 | 113 @2
1-fazowe 230V na
wejsciu, IVR 400M-
3-fazowe 230V 2S1R5A0 15 7 142 | 88 | 113 @2
na wyjsciu
IVR 400M-
252R2A0 2,2 8,2 152 101 17 @2
IVR 400T-
4TR75A0 0,75 25 152 101 117 @2
IVR 400T-
4T1R5A0 1.5 37 152 | 101 117 @2
IVR 400T-
4T2R2A0 2.2 5,1 152 | 101 17 22
IVR400T-
4T004A0 4,0 9A 2216 | 113 | 166,5 @5
IVR 400T-
4T5R5A0 55 13 2216 | 113 | 1665 @5
IVR 400T-
3-fazowe 400Vna | ,ropsag 75 16 2216 | 113 | 1665 @5
wejsciu,
3-fazowe 400V na
wyjsciu R a00 1 25 25 | 160 | 1715 @65
IVR 400T-
4T015A0 15 32 265 | 160 | 1715 6.5
IVR 400T-
AT18R5A0 18,5 38 302,5 192 171,5 @8.5
IVR 400T-
4T022A0 22 45 3025 | 192 1715 ?8.5
IVR 400T-
4T030A0 30 60 3485 | 227 | 1715 @85
IVR 400T-
4TO37A0 37 75 3485 | 227 | 1715 @85




Parametry techniczne

Cechy
sterowania

Tryb sterowania

Sterowanie zmiennej czestotliwosci V/F

Moment rozruchowy

0,5Hz £ 100%

Zakres regulacji
predkosci

1:100

Precyzja utrzymywania
predkosci

+1.0%

Tolerancja
przecigzeniowa

150% pradu znamionowego przez 60 s; 180% pradu znamionowego
przez1s

Czas przyspieszania /
zwalniania

0,1-3600 s

Parametry
wejsciowe
i wyjsciowe

Czestotliwosc
rozruchowa

0,01-10,00 Hz

Napiecie wejsciowe

220V AC £ 15%, 380V + 15%

Zakres czestotliwosci
wejsciowej

50/ 60 Hz, fluktuacja + 5%

Napiecie wyjsciowe

0-znamionowe napiecie wejsciowe

Czestotliwosc
wyjsciowa

0-200 Hz

Interfejs
urzadzen
zewetrznych

Programowalne
wejscie cyfrowe

2-drozne cyfrowe ztacze wyjsciowe

Programowalne
wejscie analogowe

V:0-5V
V (zdalny manometr): 0-10V C
(przetwornik cisnienia): 4-20 mA

Wyjscie przekaznikowe

Wyjscie 1-drozne, programowalne

Wyjscie typu OC

Wyjscie 1-drozne, programowalne




Parametry techniczne c.d.

Kanat wykonywania
polecen

Trzy rodzaje kanatéw: 1. Panel operacyjny 2. Terminal sterowania,
3. Szeregowy port komunikacyjny, wybra¢ 1i 2 dla napedu gtéwnego
i 3 dla urzadzer pomocniczych

Whbudowany regulator
PID

Zaawansowana arytmetyka regulatora PID do obstugi uktadu
sterowania w petli zamknietej

Kontrola predkosci
przeciggniecia

Automatyczne ograniczenie natezenia i napiecia pradu w okresie
pracy, co zapobiega wyzwolenia z powodu czestego przetezenia lub
przepiecia

Ztacze napedu
nadrzednego
i pomocniczych

Rozszerzalna konstrukcja RS485, jeden naped w uktadzie moze by¢
nadrzedny i steruje innymi napedami pomocniczymi (maksymalnie
czterema) do pracy w trybie komunikacji. Naped gtéwny wysyta
informacje zwrotne regulatora PID do napedéw pomocniczych
i monitoruje ich stan w czasie rzeczywistym. Usterki napedéw
pomocniczych nie wptywajg na inne napedy

Jesli naped wykryje, ze cisnienie w rurze jest nizsze niz ustawiona

Temperatura otoczenia

Funkcje wartos¢ ciénienia niedoboru wody, uktad automatycznie przestaje
podstawowe Ochrona przed dziata¢. Po uptywie okreslonego czasu uruchamia sie ponownie
brakiem wod automatycznie w okreslonych przypadkach. Jesli ci$nienie wréci do
Y normy, uktad dziata normalnie. W przeciwnym razie uktad zatrzymuje
sie automatycznie, co w przypadku bezczynnosci pompy, przedtuza
jej okres uzytecznosci do maksimum
. Gdy cisnienie przekroczy ustawiong wartos$¢, uktad przestaje dziata¢
é\iléar:g\nvi\;ysoklego automatycznie, co pozwala unikna¢ uszkodzenia rur z powodu zbyt
wysokiego ci$nienia
Tryb automatycznego Automatycznie obniza napiecie wyjsciowe przy niewielkim obcigzeniu
oszczedzania energii w celu oszczedzenia energii
- Hasto 4-bitowe mozna ustawi¢ za pomoca liczb niezerowych.
Ustawienie hasta Po wyjsciu z interfejsu ustawiania hasto bedzie wazne za 1 minute
Blokowanie Okresli¢, czy parametr jest zablokowany w stanie uruchomionym,
parametréw czy zatrzymanym w przypadku nieprawidtowej obstugi
Montaz powinien by¢ wykonany w warunkach pozbawionych
Montaz bezposredniego $wiatta stonecznego, pytu, zracych i tatwopalnych
gazdw, mgly olejowej, pary wodnej i wilgoci
. Nizsza niz 1 000 m, powyzej 1 000 m nastepuje skutek wydajnosci.
Wysokosc o Y, L.
Warunki Obnizy¢ wydajnos¢ o 1% co 100 m przy wzroscie temperatury
operacyjne

-10°C do +40°C praca z obnizong wydajnoscia w temp. 40°C do 50°C
Obnizy¢ wydajnos¢ 0 4% co 1°C przy wzroscie wysokosci

Wilgotnos¢

<95% RH, bez kondensacji wody

Wibracje

<59m/S2(06G




Opis klawiatury (skrécona instrukcja obstugi)

Wskazniki Swietlne

PRESS Ustawienia ci$nienia obowiazuja tylko wtedy, gdy lampka sie swieci.
RUN Ciqgle.éwie’zcgni'e lampki oznacza, ze pompa pracuje, a miganie oznacza, ze pompa jest
w trybie uspienia
STOP Ciagte swiecenie lampki oznacza, ze pompa jest zatrzymana.
LINK Miganie lampki oznacza, ze naped znajduje sie w trybie sterowania wieloma pompami

Przyciski funkcyjne

—= Stuzy do przetaczania napedu z trybu statego na tryb ustawiania parametrow

Stuzy do ustawiania parametréw i modyfikowania wartosci cisnienia

Podczas ustawiania parametréow nacisnac SHIFT w celu przesuniecia kursora migajacego
W stanie roboczym nacisna¢ SHIFT w celu wyswietlenia réznych wskazan miedzy
czestotliwoscig robocza, natezeniem wyjsciowym, napigeciem wyjsciowym, temperaturg,
ustawionym cisnieniem i ciSnieniem roboczym

Stuzy do uruchamiania i zatrzymywania pompy oraz resetowania btedu. Przycisk nie dziata,
gdy podtaczony jest terminal zewnetrzny

vl 2
IEAEW

Stuzy do zapisywania ustawien parametréow

Resetowanie (przywracanie ustawien fabrycznych) przez nacisniecie jednoczesnie




6. USTAWIENIA

Jak ustawic¢ parametry

Uktad ma dwie grupy parametrow: 1. Grupa U (grupa funkcyjna): grupa U obejmuje pod-
grupy U0, U1, U2, U3 2. Grupa D (grupa monitorujaca).

1. W pierwotnym stanie wyswietlania nacisna¢ SHIFT w celu wyswietlenia kolejno
dziatajacej czestotliwosci, prad wyjsciowy, napiecie, cisnienie zaprogramowane,
cisnienie aktualne w ukfadzie.

2. Podczas standardowego wyswietlania parametréw nacisnij MENU i przytrzymaj
przez 3 sekundy, aby przejs¢ do grupy U, nacisnij ponownie MENU (nie trzeba przy-
trzymywac przez 3 sekundy) w celu przejscia do grupy D.

Aby powrdci¢ do pierwotnego stanu wyswietlania, nacisng¢ MENU 3 razy.

3. Aby wejs¢ do grupy U1, U2, U3, po wejsciu do grupy U nacisna¢,+". Aby wprowa-
dzi¢ kod funkgji, nacisna¢ ENTER. Aby przejs¢ do parametru kodu funkgji, ponow-
nie nacisna¢ ENTER. Aby zmodyfikowac parametr, nacisna¢,+"i,~". Aby zapisac
ustawienie, nacisng¢ ENTER. Na koniec aby wrdéci¢ do pierwotnego ustawienia
wyswietlania, przycisng¢ MENU 3 razy z rzedu.

4. W trybie zatrzymania / pracy aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ cisnienie, nacisng¢
~"/,~"1przytrzymaj 3 sekundy.

Ponizej przedstawiono procedure zmiany zakresu czujnika (U0-04) z 10 bar (wartos¢
domyslna) na 15 bar. Procedura jest taka sama w przypadku ustawiania innych parametréw.

docelowe.
Pierwotny stan wyswietlacza

<<
<

3.0-0.0
Naciénii Nacisniecie trzykrotne powoduje
E N ) . E przejscie do pierwotnego stanu
L) i przytrzymaj 3 sekundy L) yswietlacza
A
Uo-—— Migajacy parametr

Nacisnij
U0-00 Migajacy parametr U0-05

Nacisnij kilkukrotnie
az wyswietli sie wtasciwy
Loe ) parametr

Nacisnij
I << Y Naciénij
EIGD) dwukrotnie
Drugi wyswietlacz miga A
wtedy nacisnij “

Po naci$nieciu ustawienia
sg zapisane i przechodzimy
do nastepnego parametru

» | 150
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Tryb pojedynczej pompy
Schemat potaczen zaciskow

Zbiornik
wyrownawczy
Manometr
IVR 400T Pompa wodna
L — R u
|
L2 — s Y | |
' Rura ttoczna
3| T w Zawor zwrotny
24V L
Czujnik ci$nienia
C

Procedura debugowania

Sprawdz ;
Wiacz Ustaw l Odpowietrz
zasilanie » parametry » EE:SE:L( » pompe

Otworz
Praca - zawor
Szybki krok operacji

Ustawienie cisnienia docelowego

W trybie zatrzymania / pracy nacisna¢ bezposrednio @ lub (nie trzeba wpro-

wadzac grupy parametrow U) i przytrzymac przez 3 sekundy, a nastepnie ustawic cisnienie
docelowe.




Podstawowe ustawienia parametrow

Uwaga:,0” 0znacza, ze parametry mozna modyfikowac zaréwno w trybie zatrzymania, jak
i pracy. ,@" oznacza, ze parametry mozna wmodyfikowac tylko w trybie zatrzymania.

Kod Opis Ustawienie Wartos¢ Poziom Uwaai
funkgji P zakresu domyslna | modyfikacji 9
0: Do przodu
U0-02 Kierunek pracy 1: Do tytlu o
2: Zabroniony
0(0-10) 1V
g Typ czujnika 1(4-20) Tm
u0-03 zwrotnego 2(0-5) 1A i
3(0,5-4,5) 1V
Uo-04 | Zakres 0,0-60 10 bar o
czujnika
Gdy na wyswietlaczu
znajduje sie warto$¢
mniejsza niz na wskazniku,
Kalibracja zwiekszy¢ U0-05.
uo-05 ciénienia (0~2,000) °© Gdy na wyswietlaczu
znajduje sie warto$¢
wieksza niz na wskazniku,
zmniejszy¢ U0-05

Ponizej znajduja sie parametry do ustawienia w zaleznosci od wymagan uzytkownika

Kod Obpis Ustawienie Wartosc¢ Poziom Uwaai
funkgji P zakresu domysina modyfikacji 9
Rozpoczac TR
Uo-01 ustawienie 0-cisnienie 2,4 bar o 80% dqcelowego
PRI docelowe ci$nienia
cis$nienia
Warto$¢ alarmowa
u0-05 zbyt wysokiego 0,0-60 15 bar o
cisnienia
Wartosc¢ alarmowa
uo-07 zbyt wysokiego 0,0-60 0,5 bar (e]
cisnienia
Polecenie O kIaW|atur_a W przypadku uzywania
- 1: sterowanie X .
uo-10 uruchomienia 0 O zew. wiacznika/wytacznika,
. . zewnetrzne L.
i zatrzymania L ustawi¢ U0-10=1
2: komunikacja
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Tryb wielopompowy

Schemat potaczen zaciskéw

W uktadzie dwéch pomp nadrzednych i wielu podrzednych, naped gtéwny i nadrzedny
zapasowy sg podtaczone do czujnikéw cisnienia, jak ponizej:

L1

L2
L3
RST RST RST
s RS485 st 5t RS485 5t
S- S- S- S-
IVR 400T IVR 400T IVR 400T
24V 24V
C C
uvw uvw Uuvw
Zbiornik
wyréwnawczy
Pompa
Zawor Czujnik 1 L, Czujnik 2
zwrotny
Gtéwna pompa Gtéwna pompa Gtéwna robocza
pomocnicza

_

. Sterowanie wieloma pompami - moze uzy¢ do pracy dwoéch urzadzen nadrzednych i maks.
4 urzadzen pomocniczych (urzgdzenie nadrzedne zapasowe dziata jako urzadzenie pod-
rzedne).

2.S3 dwa urzadzenia nadrzedne (jedno gtéwne, drugie zapasowe) i 3 urzadzenia
podrzedne. Urzadzenia nadrzedne zapasowe zastepuje gtéwne, aby sterowac
catym uktadem tylko wtedy, gdy urzadzenie gtéwne przestaje dziatac.
Oba napedy nadrzedne sg wyposazone w przetwornice ci$nienia, pozostate napedy
pomocnicze nie maja przetwornic.

3. Wszystkie napedy sa potaczone ztagczem komunikacyjnym RS485.
Urzadzenie gtéwne wykrywa cisnienie wody w rurze za pomocg przetwornicy cisnienia
i wysyta sygnat cisnienia do urzadzen pomocniczych i automatycznie steruje urzadzeniami
pomocniczymi w celu ich uruchomienia lub zatrzymania oraz stanu regulatora PID zgodnie
z warunkami cisnienia wody.

4. Gdy urzadzenie gtéwne nie zadziafa, urzadzenie nadrzedne zapasowe automatycznie
zastapi gtéwne przejmujac sterowanie catym uktadem; gdy jakikolwiek naped pomocniczy
nie dziata, uktad go po prostu omija i uruchamia nastepny, zapewniajac automatyczne
przetaczanie grupy pomp.

5. Pompy pracuja naprzemiennie (domyslnie 8 godzin), aby zrdwnowazy¢ czas pracy kazdej
pompy i przedtuzyc¢ okres uzytecznosci catego urzadzenia.




Kroki operacyjne dla uktadu wielopompowego

1. Ustawi¢ ci$nienie docelowe na napedzie gtéwnym.

A v )
W trybie zatrzymania nacisna¢ bezposrednio lub (nie trzeba wprowadza¢

grupy parametréw U) i przytrzymac przez 3 sekundy, a nastepnie ustawic cisnienie docelowe.

2. Ustawic typ czujnika i zakres czujnika w napedzie gtéwnym i zapasowym.

Kod Obpis Ustawienie Domyélna Poziom Uwaai
funkgji P zakresu 4 modyfikacji 9
0(0-10) 1V
g Typ czujnika 1 (4-20) m
u0-03 zwrotnego 2(0-5) 1A hd
3(0,5-4,5) v
U0-04 Zakres czujnika 0,0-60 10 bar O

3. Potwierdzi¢ kierunek obrotu kazdej pompy.
Jesli kierunek obrotu jednej z pomp jest nieprawidtowy, nalezy skorzysta¢ z jednego z na-
stepujacych 2 sposobéw zmiany kierunku obrotu:

a. Zmieni¢ wartos¢ U0-02
b. Wymieni¢ dowolne dwa przewody U /V /W

4. Dostosowac cisnienie wyswietlane.

Gdy na wyswietlaczu znajduje sie warto$¢ mniejsza niz na wskazniku, zwigkszy¢ U0-05,
a gdy na wyswietlaczu znajduje sie wartos$¢ wieksza niz na wskazniku, zmniejszy¢ U0-05.

Ustawienie parametréw uktadu pompujacego

Uktad dwéch pomp:
Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1,U3-03=2

Naped zapasowy 2 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=2




Uktad trzech pomp:
Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1,U3-03=2
Naped zapasowy 2 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=2
Naped podrzedny 3 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=3
Uktad czterech pomp:
Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1,U3-03=2
Naped zapasowy 2 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=2
Naped podrzedny 3 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=3
Naped podrzedny 4 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=4
Uktad pieciu pomp:
Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1,U3-03=2
Naped zapasowy 2 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=2
Naped podrzedny 3 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=3
Naped podrzedny 4 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=4
Naped podrzedny 5 U0-10=2,U0-13=2,U3-01=5

Uwaga: Na napedach zapasowych i podrzednych wyswietlana jest czestotliwos¢
pracy (ustawienie domysine).




Legenda dla potaczen

Nazwa potaczenia Opis
Zacisk wejsciowy wt. / wyt. w pofaczeniu z uziemieniem 24 V
DI1, DI2 tworzy wejscie
Napiecie wejsciowe: 9~30V, rezystancja wejsciowa: 10 kQ
v Analogowe napiecie wejsciowe: 0~10V, rezystancja
wejsciowa: 6,8 kQ
Analogowe natezenie wejsciowe: 4~20 mA, rezystancja
C o
wejsciowa: 500 kQ
GND Masa uziemieniadla5V, 10V, 24V
Napiecie wyjsciowe 10V oferowane przez naped IVR 400T,
Vv I o
natezenie wyjsciowe: 0-10 mA
MO Zaciski wyjsciowe, odpowiadajace im wspoélne zaciski to GND
24V Napiecie wyjsciowe 24 V podane przez naped IVR 400T
5V Napiecie wyjsciowe 5V podane przez naped IVR 400T
Wyjscie przekaznikowe: TA / TB otwarte,
TB /TC zamkniete (0,75 kW-2,2 kW), TC / TB otwarte,
TA, TBTC TA /TC zamkniete (4 kW-37 kW)
Przepustowos¢ stykéw: AC250V /3 A,DC30V/1A
S+,S- Praca wspdlna, sygnat podtgczony
+ - Do monitorowania zewnetrznego

Schemat zaciskow tablicy sterowania




Schemat potaczen plyty zasilajacej i tablicy sterowania

Trzy fazy 400V R-S-T —]
Jedna faza 230V S-T —
Wejscie cyfrowe 1 ]

—]

Wejscie cyfrowe 2

Wejscie analogowe 1
Elektroniczny manometr
zsensorem

Wejscie analogowe 2
czujnik cisnienia

U |— Trzyfazy
R VvV |[— 400V
S w [—
T
DI 1__E__I_: Uziemienie
DI2 - -
GND
TA Wyjscie przekaznikowe
10V [ peep
V(0-10V) f— TC T8 Otwarty kontakt
GND TB 18/7C Zamkniety kontakt
24 +24 Wejscie cyfrowe
MO |-
C(4-20mA) -l__
— S* Roass

Wspolne kody alarmowe i rozwigzania

LEL Opis alarmu Mozliwe przyczyny Rozwiagzania
alarmowy
1. Niski przeptyw wlotowy. Moc 1. Zwiekszyc¢ przeptyw wlotowy
napedu jest wieksza niz pompy 2. Zmienic¢ warto$¢ U1-00 na 2
A-01 Cb’gl‘:i‘;"mavsgfd 2. Ciénienie wody ponizej 0,5 bar 3. Zmienié wartos¢ U1-01 na
Y 3. Ustawiona warto$¢ U1-01 jest zbyt mniejszg liczbe
wysoka
Zabezpieczenie | 1.Rzeczywiste cisnienie 1. Zmieni¢ wartos$¢ U1-06 na
A-02 przed wysokim przekracza 15 bar wiekszg liczbe
ci$nieniem 2. Awaria przetwornicy, odczyt 2. Wymieni¢ uszkodzona
wody przekracza 15 bar przetwornice
1. Ci$nienie ponizej 0,5 bar / ponizej 1. Usuna¢ powietrze z pompy.
normalnego stanu roboczego 2. Dostosowac kierunek obrotu
Zabezpieczenie 2. Clsnle-nle ponizej 0,5 bar, pompa 3. ZW|e;I_<szylc przeptyw wlot_owy
s pracuje na odwréconych 4. Wymieni¢ na pompe o wigkszym
przed niskim X R
A-03 [N obrotach rozmiarze lub zmniejszy¢ zuzycie
cisnieniem S . . .
wody 3. Zuzycie wody jest wieksze niz wody
przeptyw wyjsciowy. 5. Zmieni¢ U1-08 na mniejszg liczbe
4. Warto$¢ U1-08 jest ustawiona zbyt
wysoko
1. Niedobér wody wejsciowej 1. Zwiekszenie wody wejsciowej
Ochrona X ; . ) . L
L 2. Moc napedu jest wigksza niz 2. Wartos$¢ U1-00 zostaje zmieniona
przed niskim
A-04 natezeniem pompy do2
< 3. Ustawiona warto$¢ U1- 04 jest 3. Wartos¢ U1-04 zostaje zmieniona
pradu . ]
zbyt wysoka na mniejsza liczbe




Informacje o btedach i rozwigzywanie probleméw

Erd Rodzaj bledu Mozliwe przyczyny Rozwigzania
edu
1. Zwarcie wyjsciowe lub 1. Kontrola okablowania
E-01 Zwarcie wyjsciowe potaczenie z uziemieniemi 2. Poprosi¢ producenta o pomoc
2. Zbyt duze przecigzenie
1. Czas przyspieszania jest za krotki. 1. Zmieni¢ czas przyspieszania
Nadmierne 2. Zwigkszenie momentu 2. Obnizy¢ zwiekszenie momentu
E-02 natezenie przy obrotowego jest zbyt wysokie lub obrotowego, zwiekszy¢ napiecie
przyspieszeniu nie dziata krzywa V / F w celu regulacji krzywej V / F
Nadmierne
E-03 natezenie przy Czas zwalniania jest za krotki. Zwigkszy¢ czas zwalniania
zwalnianiu
Nadmierne
E-04 natezenie pradu Nagta zmiana mocy Zmniejszy¢ wahania mocy
podczas pracy
Nadmierne
E-05 natezenie Tak samo jak E-01, E-02, E-03 Tak samo jak E-01, E-02, E-03
oprogramowania
Problemy
E-06 z komunikacja Problemy ze sprzetem Poprosi¢ producenta o pomoc
wewnetrzng
1. Wyjsciowy koniec napedu lub 1. Sprawdzi¢ okablowanie
silnika jest podtaczony do 2. Sprawdzi¢, czy silnik nie ma
E-07 Btedy uziemienia uziemienia problemow ze starzeniem sie
2. Przewdd wejsciowy i wyjsciowy
napedu sg pofaczone ze sobg
E-08 Nadmierne napiecie 1. Zbyt wysokie napigcie wejéciowe Sprawdzi¢ moc | napiecie
przy przyspieszeniu 2. Czeste wigczanie i wytaczanie
Nadmi L 1. Czas zwalniania jest za krotki. 1. Zwiekszy¢ czas zwalniania
E-09 admierne napiecie | 5 Nieprawidtowe napiecie 2. Sprawdzi¢ moc i napiecie
przy zwalnianiu wejéciowe
. L 1. Nieprawidtowe napiecie 1. Sprawdzi¢ moc
Nadmierne napiecie wejsciowe 2. Uzy¢ nowego opornika
E-10 pradu podczas 2. Zwrécone obciagzenie hamowania
pracy energetyczne
1. Wirtualne pofaczenie przewodu 1. Sprawdzi¢ okablowanie
E-14 Niedocigzenie wyjsciowego napedu 2. Sprawdzi¢ obcigzenie
2. Brak obcigzenia
1. Zbyt duze obciazenie 1. Zmniejszy¢ obciazenie lub uzy¢
2. Zbyt krotki czas przyspieszania napedu o duzej mocy
L 3. Moment obrotowy rosnie do zbyt | 2.Zwiekszy¢ czas przyspieszania
E-15 Przecigzenie wysokich wartosci lub 3. Nizszy moment obrotowy
napedu krzywa V / F nie ma zastosowania Zwiekszy¢ napiecie w celu
4. Napiecie sieciowe jest za niskie regulacji krzywejV /F.
4. Sprawdzi¢ napiecie sieciowe
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1. Zbyt duze obciazenie 1. Zmniejszy¢ obcigzenie lub uzy¢
2. Zbyt krotki czas przyspieszania napedu o duzej mocy
3. Wartos¢ ochrony jest zbyt mata 2. Zwiekszy¢ czas przyspieszania
E-16 Przeciazenie silnika 4. Momept obrotoyvy ros$niedo zbyt | 3. Zwiek.sz‘yc’ Yvartoéc’ ochrony przed
wysokich wartosci lub przecigzeniem
Krzywa V / F nie ma zastosowania | 4. Nizszy moment obrotowy
Zwiekszy¢ napiecie w celu
regulacji krzywejV / F
1. Awaria obwodu lub urzadzenia
. Btad wykrywania wykrywajacego. ..
E17 natezenia pradu 2. Problemy z zasilaniem Poprosic producenta o pomoc
pomocniczym
1. Nieprawidtowe napiecie 1. Sprawdzi¢ moc i napigcie
E-18 Spadki napiecia wejsciowe 2. Dostarczy¢ prad osobno
podczas pracy 2. Duze obciazenie w sieci
energetycznej
Biad otwartego Btad urzadzen zewnetrznych, Sprawdzic¢ sygnat i powigzane
E-19 ztacza urzadzen sygnat ze ztacza wejscia z nim urzadzenia
zewnetrznych
Biad zamknigtego Btad urzadzen zewnetrznych, Sprawdzic¢ sygnat
E-20 | zlacza urzadzen sygnat ze ztacza wejicia i powiazane z nim urzadzenia
zewnetrznych
1. Zablokowany kanat powietrza 1. Oczyécic kanat powietrza
Naped sie 2. Temperatura $rodowiska jest za -Jczysclc kanal powletrza
E-21 2. Zmniejszy¢ czestotliwosc nosna
przegrzewa wysoka N
. 3. Wymieni¢ wentylator
3. Awaria wentylatora
1. Utrata fazy napiecia wejsciowego 1. Sprawdzi¢ potaczenie
Utrata fazy o o . . o
E-22 o . 2. Napiecie wejéciowe jest zbyt przewodoéw wejsciowych
wejsciowej A - oo
niskie 2. Sprawdzic¢ utrate fazy sieci
E-23 Utr'a'ta} fazy. Stabe pqia}czenle m |'¢c'jzy Sprawdzi¢ okablowanie
wyjéciowej sterownikiem, a silnikiem pompy
E-24 Btedy pamieci Btad sprzetowy Skontaktowac sie z producentem
E-25 Czas pracy osiaga Czas pracy osigga ustawiony czas Skontaktowac sie z serwisem
ustawiony czas
1. Sprawdzi¢ przeptyw
1. Utrata sygnatu sprzezenia sprzezenia zwrotnego
Blad sprzezenia zwrotnego PID 2. Sprawdzi¢ przetwornice pod
E-26 ad sprze 2. Przetwornica jest uszkodzona katem probleméw
zwrotnego PID o ) } - L.
3. Sprzezenie zwrotne nie spetnia 3. Sprawdzi¢ poprawnos¢
ustawien sprzezenia zwrotnego
wzgledem ustawien
Btedy w przesytaniu i odbieraniu 1. Sprawdzi¢ okablowanie
E-27 Btad RS485 danych w ramach komunikacji 2. Skontaktowac sie
szeregowej z producentem
Nieprawidtowa operacja o )
E-28 Zaktécenia sowodowana przez zaktécenia Ugyg Ob‘.’YOdu a b59rpcyjnego do
radiowe eliminacji zaktécen otoczenia




Tabela ustawien parametrow

Uwaga:,0" 0znacza, ze parametry mozna modyfikowac zaréwno w trybie zatrzymania,
jak i pracy.
,®" Tego parametru nie mozna modyfikowac w stanie pracy.

UO Grupa parametréow podstawowych funkcji

Kod Opis Ustawienie Wartosc Poziom Uwagi
funkgji P zakresu domysina | modyfikacji 9
Ustawienie
U0-00 ci$nienia 0,5~60 3,0 bar [¢]
docelowego
- Budzenie ze stanu
Ustawienie - I
g A e zatrzymania, gdy cis$nienie
U0-01 cgzlze?ll(zw €0 0-U0-00 2,4 bar o jest nizsze niz ustawiony
poczg 9 PID ci$nienia
0: Do przodu Kierunek obrotu mozna
U0-02 Kierunek pracy 1: Do tytu 0 o zmieni¢ lub zatrzymac,
2: Zabroniony modyfikujac parametry
0(0-10) 1V
g Typ czujnika 1 (4-20) m
uo-03 zwrotnego 2(0-5) 1A b
3(0,5-4,5) 1V
Uo0-04 Zakres czujnika 0,0-60 10 bar o
Jesli wyswietlane ci$nienie
! " jest nizsze niz cisnienie
g Wspotczynni ~ rzeczywiste, zwiekszy¢
uo-05 kalibracji ci$nienia (0~2,000) 1,000 o wspotczynnik;
albo w sytuacji odwrotnej
zmniejszy¢ wspotczynnik
Wspotczynnik 0: Zamkniety Im wiekszy wyciek,
uo-06 wycieku wody 0.0~100 1.0 bar o tym mniejszy wspdtczynnik
vo-o7 | CZaswyknywania 5 654, 305 o
utrzymania cinienia
Uo-og | Crestotliwosc 0,00-100 30,00 Hz °
spoczynkowa
Dopuszczalne
U0-09 odchylenie 0-3,00 0,5 o
ci$nienia
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Sposéb 0: klawiatura
uruchomienia 1:zlacze
uo-10 i zatrzymania 2: komunikacja 0 o
sterowania sterowanie
0: Brak
Ponowne ruchomienia
uruchomienie S:S;’I‘gg:?;en'”
Uo-11 pamieci po 1: Ponowne 0 [¢]
wiaczeniu uruchomienie
zasilania po wigczeniu
zasilania
Opodznienie
Uo-12 automatycznego 0,1-100,0 10s (e}
uruchomienia
0:U0-14
Uo-13 P°di":‘|. . 1:PID 1 o
czestotliwosc 2: Komunikacja
Uo-14 | Ustawiona - 0,00-200 50,00 Hz o
czestotliwos¢
Uo-15 | Maksymalna 5,00-200 50,00 Hz °
czestotliwos¢
Uo-16 | G6rnagranica 5,00-200 50,00 Hz °
czestotliwosci
Uo-17 | Dolnagranica 5,00-50 20,00 Hz °
czestotliwosci
vo1g | <% 0,1-6000 405 o
przyspieszenia
uo-19 Czas zwalniania 0,1-6000 40s [e]
0: Zatrzymanie
przez
U0-20 Mfmda . zwalnianie 0 o
zatrzymania 1: Naturalne
zatrzymanie
uo21 | Kod 0-9999 0 o Funkgja serwisowa
przyrzadu
Inicializacia 1: Przywrécenie
Uo-22 ar; metré " 0-9999 0 ° ustawien fabrycznych
P 2: Usuniecie btedow




U1 Grupa parametréw pompy

Kod Opis Ustawienie Wartos¢ Poziom Uwagi
funkgji P zakresu domyslna | modyfikacji 9
0: Brak
wykrywania
1:Wed{ug . Po wybraniu ztacza
natezenia f
Opcje wykrywania 2: Wedtug niedoboru wody
U1-00 R 2 warto$¢ U2-10 powinna
braku wody cisnienia .
. by¢
3: Wedtug .
A ustawionana 11
natezenia
i ci$nienia
4: Brak wody
Cisnienie
U1-01 wykrywania braku 0-60,0 0,5 bar O
wody
. Wykrywanie
Natezenie .
U1-02 | wykrywania braku 0,00-100,0 45,00 Hz o niedoboru wody tylko
przy przekroczonej
wody A
czestotliwosci pracy
Czas opoznienia
u1-03 dla wykrywania 0,1-999,9 50,0s (e]
braku wody
\’:lvatkerzice:iia W zaleznosci
U1-04 yKry od typu A o Dotyczy U1-00: 113
w przypadku napedu
braku wody pe
Warto$¢ alarmu
uU1-05 wysokiego 0-60,0 15,0 bar o
ci$nienia

Czas wykrywania
U1-06 dla alarmu 0,0-200,0 35s o
wysokiego cisnienia

Wartos¢
u1-07 alarmu niskiego 0-60,0 0,5 bar o
ci$nienia

Czas wykrywania

U1-08 dla alarmu niskiego 0,0-6000,0 60,0 S o
cisnienia
Funkcja )
U1-09 zapobiegajaca 0: WYt 1 o
- 1:Wk.
zamarzaniu
Cykl pracy
u1-10 zapobiegajacy 3-60000 1500 min. o
zamarzaniu
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Cykl pracy
u1-11 zapobiegajacy 0-6000 10s (@]
zamarzaniu

Czestotliwosc pracy
funkcji
zapobiegajacej
zamarzaniu

u1-12 0,00-100,00 30Hz o

Liczba
U1-13 atomatycznego 0-1000 200 o
przywracania alarmu

Czas
automatycznego
przywracania
alarmu

u1-14 0-60000 10 min. o

Metoda powrotu 0: WYL,

u1-15 alarmu 1: Wk,

m [

U2 Grupa parametrow wejscia i wyjscia

Kod Ustawienie Wartos¢ Poziom

funkgji BB zakresu domyslna | modyfikacji T

Min. warto$¢

U2-00 e
wejéciowa V

0,00-10,00 0 [¢]

Czestotliwosc
U2-01 dla min. wartosci 0,0-100,0 0,0% (o]
wejsciowej V

U202 | Maks. wartos¢ 0,00-10,00 10 o
wejéciowa V

Odpowiednia
czestotliwosc dla

U2-03 .- 0,0-100,0 100,0% o
maks. wartosci
wejsciowej V

U204 | Jtafaczasowa 0,01-10,0 0,05 o
filtraV

U205 | Min wartos¢ 0,00-20,00 4 o
wejsciowa C
Odpowiednia

U2-06 czestotliwos¢ dla 0,0-100,0 0,0% o

maks. wartosci
wejsciowej C




U2 Grupa parametréow wejscia i wyjscia c.d.

Kod Obis Ustawienie Jednostka | Poziom Uwagi
funkgji P zakresu domyslna | modyfikacji 9
U207 | e e 0,0-20,00 20,00 o
Odpowiednia
U2-08 ‘:jgi?;'vg’:fgécc?'a 0,0-100,0 100,0% o
wejsciowej C
Stata czasowa
U2-09 filtra C 0,01-10,00 0,05s (0]
DI 0: brak funkgji
U2-10 | Wielofunkcyjne 1: bieg do przodu 1 °
ztacze wejéciowe 2: bieg wsteczny
3: btad
4: pospieszne
zatrzymanie
6: przywrécenie
PID zamkniety
7: polecenie
z klawiatury
DI2 8: polecenie ze
uz2-11 Wielofunkcyjne Aacza . 0 °
ZHacze wejéciowe 9: polecenie przez
komunikacje
10: Bfad wejscia
jest trwale
zamkniety
11: Wejscie braku
wody
Wyjicie 0: Brak funkgji
u2-15 przekaznikowe I ::;22%‘:‘2'& 2 o
(zlacze) (TA, TB, TC) 2:blad
3:FD
4:FDT2
5:Zero
6: Dolny limit
czestotliwosci
MO uruchomiony
U2-16 wielofunkcyjna 7:Gémy I',m't L. 1 O
opcjawyjicia czestotliwosci
pracy
8:Tryb czuwania
9: Uspienie
10: Osiggniecie
temperatury
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Prawidtowe
opdznienie wejscia
dla ztacza
wejsciowego DIl

u2-17 0,0-3600,0 0s o

Niepoprawne
U2-18 wejscie dla ztacza 0,0-3600,0 0s (@]
wejsciowego DI1

Prawidtowe
opdznienie wejscia
dla ztacza
wejsciowego DI2

U2-19 0,0-3600,0 0s [¢]

Nieprawidtowe
opdznienie wejscia
dla ztacza
wejsciowego DI2

U2-20 0,0-3600,0 0s o

Opdznienie
wyjscia dla wyjscia
przekaznikowego
(ztacze)

U2-24 0,0-3600,0 Os o

Opodznienie dla
wyjscia wejscia
przekaznikowego
MO

U2-25 0,0-3600,0 0s [¢]

U3 Grupa parametréw zaawansowanych

Kod Opis Ustawienie Jednostka | Poziom Uwagi
funkgcji P zakresu domyslna | modyfikacji 9
5:9600
U3-00 Szybkos¢ transmisji 6:192100 6 [
7:38400
3-5 dotyczg
napedéw
U3-01 Adresy pomocniczych. 1 [
1,2dla
nadrzednego
U3-02 Czas naprzemienny 0-60000 480 min. [
U3-03 Liczba napedow 0-4 0 °
pomocniczych




U3 Grupa parametréw zaawansowanych c.d.

Kod Obis Ustawienie Jednostka | Poziom Uwagi
funkgji P zakresu domyslna | modyfikacji 9
0: sterowanie
Metoda sterowania nadrzedne/
U3-04 trybem podrzedne 0 [ ]
wielopompowym 1: Synchroniczne
sterowanie
Us-05 | CZasopdznieniadia 0,1-600,0 10s °
zwigkszenia pomp
U3-06 | S73 opoznienia 0,1-600,0 01s °
dla redukcji pomp
Czas opdznienia
napedu
U3-07 nadrzednego 0,1-30,0 50s [ ]
zapasowego do
stania sie gtéwnym
5:9600
U3-08 Szybkos¢ transmisji 6:19200 7 [ ]
7:38400
U3-09 Standardowy adres 0-247 1 °
protokotu
Parametry Odwotanie do
us-10 wyswietlania ekranu 0-9 4 o grupy D parametréw
w stanie zatrzymania monitorowania
Pierwszy parametr Odwotanie do
us-11 wyswietlania 0-4 4 (¢] grupy D parametréw
w stanie pracy monitorowania
U3-12 Cze]stotliwosc 1412 6 °
nosna
Zwigkszenie W zaleznosci
U3-13 momentu 0-20,0 4,0% [ ]
od napedu
obrotowego
Intensywnos¢
U3-14 | tumieniadrgan 0-100 100 o
o niskiej
czestotliwosci
Intensywnos¢
U315 | tumieniadrgan 0-100 0 o
o wysokiej
czestotliwosci
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Punkt zwrotny
Us-16 | Miedzyniska 5,00-50,00 20,00 Hz
awysoka
czestotliwoscig
Us-1g | Czasopdznienia 1,0-200,0 10s
uspienia
us20 | Weplczynnik 0,0-50,0 100
proporcjonalnosci
U3-21 Czas catkowania 0,1-100,0 06s
Selekcja wptywu '
U3-29 dla wejscia ztacza 0: Rt.egL.JIarne 0
: X 1: Niski wptyw
wielofunkcyjnego
Wartosé¢ kontrolna
U330 | Przerwanialinii 0,0-100,0 5,0%
sprzezenia
zwrotnego
Czas na rozpoznanie
U3-31 przerwanej linii 0,0-3000,0 10,0's 0.0 reprezgntUJe brak
sprzezenia rozpoznania
zwrotnego
0: asynchroniczny
~ 1: synchroniczny
U3-32 Typ napedu Z magnesami 0
trwatymi
uz-33 | Mocznamionowa 1-1000 W W zaleznosci od
napedu typu napedu
Znamionowa W zaleznosci od
U3-34 | predkos¢ 1-10000 obr./min. typu navedu
obrotowa napedu yp pe
Napiecie W zaleznosci od
U3-35 znamionowe 1-800 \ typu napedu
napedu yP pe
Natezenie W zaleznosci od
U3-36 zZnamionowe 0,1-1000,0 A typu naoedu
napedu P pe
Czestotliwos¢ R
U3-37 | znamionowa 5,00-200,0 Hz szj'ﬁszfl; od
napedu ypu nape




U3 Grupa parametréw zaawansowanych c.d.

Kod
funkgji

Opis

Ustawienie
zakresu

Jednostka
domysina

Poziom
modyfikacji

Uwagi

U3-38

Wybér ochrony
przed utrata fazy
wyjsciowej

0: WYL,
1: WL,

(¢}

U3-40

Zabezpieczenie
przed przecigzeniem
napedu

20,0-1000,0

100%

U3-41

Przyrost
sprzegniecia przeciw
przepieciowego

1-10

U3-42

Napiecie ochronne
przepiecia (predkos¢
ponizej punktu
sprzegniecia)

120-150

130%

U3-43

Zmniejszenie
czestotliwosci czasu
na przetezenie
(przyrost predkosci
sprzegniecia)

1,0-200,0

10s

U3-44

Zabezpieczenie
przetezeniowe
(predkos¢ ponizej
punktu
sprzegniecia)

100,0-200,0

160%

U3-45

Natezenie ochronne
przed niskim
napieciem

70,0-100,0

100,0%

U3-46

Czasy
automatycznego
resetowania btedéw

us-47

Czas interwatu
resetowania btedu

0,1-100,0

10s

U3-54

Sekcja uspienia

0: WYL,
1: Wk,




Grupa parametréow monitorowania D

d-00: Czestotliwos¢ wyjsciowa

d-03: Temperatura

d-06: Cisnienie sprzezenia
zwrotnego

d-09: Skumulowany czas wiaczenia
(0-65535 h)

d-12: wejscie DI

d-01: Natezenie wyjsciowe

d-04: Nastawa natezenia ci$nienia

d-07: Nastawa predkosci

d-10: Wartos$¢ napiecia
wejsciowego V

d-13: Pierwszy typ btedu

d-15:Trzeci typ btedu

d-02: Napiecie magistrali

d-05: Nastawa cisnienia

d-08: Skumulowany czas pracy
(0-65535 h)

d-11: Warto$¢ pradu wejsciowego

d-14: Drugi typ btedu

d-17: Natezenia w przypadku
wystapienia btedéw.

d-20: Czas btedu

d-21: Ci$nienie sprzezenia
zwrotnego w przypadku
btedéw

d-18: Napiecie magistrali
w przypadku wystapienia
btedu

d-16: Czestotliwosci btedow
d-19: Wew. temperatura
w przypadku wystgpienia
btedéw

7. ZADBAJMY O NASZE SRODOWISKO

Utylizacja zuzytego produktu

Zuzyty produkt podlega obowigzkowi usuwania jako odpady wyfacznie w selek
tywnej zbiérce odpaddéw organizowanych przez Sie¢ Gminnych Punktéw Zbiorki
Odpadoéw Elektrycznych i Elektronicznych.

Konsument ma prawo do zwrotu zuzytego sprzetu w sieci dystrybutora sprzetu
mmmmm  c|ektrycznego, co najmniej nieodptatnie i bezposrednio, o ile zwracane urzadzenie

jest wtasciwego rodzaju i petni te sama funkcje, co nowo zakupione urzadzenie.
Zabrania sie wyrzucania zuzytego urzadzania razem z innymi odpadkami bytowymi

Rok oznaczenia urzadzenia znakiem CE

q3

(wpisuje sprzedawca na podstawie tabliczki znamionowej)




DEKLARACJA ZGODNOSCI

Deklaracja zgodnosci UE/WE | modut A
1. INWERTER - sterownik pomp

IVR 400T

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adamoéw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLSKA,
e-mail: biuro@dambat.pl

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczng odpowiedzialnos¢
producenta.

4. Sterownik pomp opisany w punkcie 1.
5. Deklarujemy petna odpowiedzialnoscia, ze sterownik, do ktérego niniejsza deklara-
cja sie odnosi, zostat wykonany zgodnie z nastepujacymi Dyrektywami i zawartymi
w nich odniesieniami do norm zharmonizowanych:
- Dyrektywa LVD Nr. 2014/35/UE
Zastosowane normy: EN 60335-1:2012+AC:2014,
EN 60335-2-41:2003+A1:2004+A2:2010
- Dyrektywa EMC Nr. 2014/30/UE

Zastosowane normy: EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011,
EN 61000-3-2:2014

bl Ade

Adam Jastrzebski
— 23.04.2023




KARTA GWARANCYJNA

Ponizsza karta gwarancyjna wazna jest tylko wraz z oryginatem dokumentu zakupu, tzn. faktura lub paragonem.
Ponadto musi by¢ potwierdzona przez sprzedawce podpisem i pieczatka. Karta gwarancyjna bez zataczonego
oryginalnego dokumentu zakupu jest niewazna.

1. Gwarantem urzadzenia jest DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adaméw 50, 05-025 Grodzisk Maz, kompleks Panattoni.

2. Dla klientéw posiadajacych oryginat dowodu zakupu w postaci paragonu fiskalnego, lub oryginatu faktury, okres gwarancji wynosi
36 miesiecy.

3. Gwarancja nie wiacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy
sprzedanej.

4. Gwarancja obejmuje bezptatne usuwanie wad urzadzenia powstatych w wyniku btedu w produkgji.

5. Warunkiem obowigzywania gwarancji jest przestrzeganie zalecen zawartych w instrukcji obstugi.

6. Gwarancja nie obejmuje:

« Uszkodzen bedacych wynikiem niewtasciwej obstugi lub eksploatacji niezgodnej z przeznaczeniem i instrukcjg obstugi

« Uszkodzen powstatych w wyniku dziatania sit zewnetrznych, ktérych przyczyna tkwi poza urzadzeniem, ktérego gwarancja dotyczy
(np. uszkodzenia mrozowe, transportowe, pozar, powodz, itp.)

« Uszkodzen powstatych na skutek ingerencji w konstrukcje urzadzenia oséb nieupowaznionych przez gwaranta.

7. Gwarancja traci waznos¢ w przypadku:

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie zmian konstrukcyjnych dokonanych przez osobe nieupowazniona przez gwaranta;

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie prob demontazu urzadzenia przez osobe nieupowazniong przez gwaranta, poza czynnosci
dozwolone instrukcja obstugi

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek poprawek w karcie gwarancyjnej, dokonanych przez osoby nieupowaznione
przez gwaranta

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek rozbieznosci miedzy wpisami w karcie gwarancyjnej a dokumentem zakupu.

8. Gwarancja obejmuje tylko urzadzenia eksploatowane na terenie RP.

9. W przypadku wysytki urzadzenia do naprawy przez uzytkownika, przy wysytkach urzadzen - miedzy innymi o wadze powyzej 20 kg
- gwarant pokrywa koszty transportu do serwisu. Przed wysytka prosze skontaktowac sie z gwarantem w celu uzyskania informacji,
ktdra firma kurierska wystac urzadzenie (tel. 22 632 86 09). Gwarant przyjmuje tylko przesytki wystane w ustudze standard. Przesytki
wystane na koszt gwaranta przy zastosowaniu innej niz standard ustugi nie beda odbierane. Gwarant nie odbiera przesytek pobra-
niowych. Uzytkownik powinien przygotowac (zabezpieczy¢) urzadzenie do transportu tak, aby nie ulegto uszkodzeniu. Wszelkie
uszkodzenia powstate z winy klienta nie podlegaja naprawie gwarancyjnej.

10. Poza warunkami gwarancji kupujacemu nie przystuguja zadne odszkodowania.

11. W przypadku przystania do serwisu sprawnego urzadzenia, niepodlegajacego naprawie gwarancyjnej, uzytkownik moze zosta¢ popro-
szony o zwrot kosztéw sprawdzenia urzadzenia, oraz zwrot kosztéw odestania urzadzenia z serwisu do uzytkownika.

12.W przypadku nieuznania przez gwaranta uszkodzenia za zawinione przez producenta, uzytkownik moze zosta¢ poproszony o zwrot
kosztéw transportu do serwisu i zwrot kosztéw odestania urzadzenia do uzytkownika.

13. Naprawa gwarancyjna zostanie wykonana w terminie 14 dni roboczych, liczac od dnia dostarczenia urzadzenia do serwisu, z wyta-
czeniem szczegolnych przypadkéw, kiedy wada nie ma charakteru trwatego i konieczna jest dtuzsza diagnostyka urzadzenia.

14. Gwarant nie udziela informacji o stanie realizacji naprawy, jak i przebiegu samej naprawy wystanego do serwisu urzadzenia.

15. Jezeli uzytkownik posiada adres e-mail prosimy o podanie go ponizej:

Adres e-mail uzytkownika:
16. Podanie adresu przez uzytkownika utatwi komunikacje z serwisem i moze przyspieszy¢ naprawe.
17. Kontakt do ogdInopolskiego serwisu: tel/fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl

Godziny pracy: poniedziatek-piatek 8.00-16.00

TYP URZADZENIA: NR. PRODUKCYJNY :

DATA SPRZEDAZY (miesiac stownie) PIECZEC | PODPIS SPRZEDAWCY
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